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Description 

Uinvention concerne une camera de surveillance 
k support int^gr^ pour la surveillance des locaux pu- 
blics ou priv^s. 

Les cameras de surveillance connues, compor- 
tant un dispositif de prise de vues enferm^ dans un 
boTtler, sont g^n^ralement instances sur un support 
ind^pendant du boTtier et ont des f ils de connexion 
d 'entree-sortie apparents, ce qui rend la camera vul- 
nerable et sujette ^ ces actes de vandalisme. Par ail- 
leurs, elles ne sont g^neralement pas discretes, done 
facilement rep^rables et elles sont diff icilement, voir 
pas du tout, orientables ce qui ne permet pas de pou- 
voir les installer n'importe ou. Leur installation n'est 
pas immediate et n^cessite un outillage adequat. 

II existe egalement des cameras encastrables qui 
sont done discretes et resistent mieux aux actes de 
vandalisme, mais leur installation est delicate, elles 
ne sont pas orientables et ne permettent pas de sur- 
veiller toutes les directions de I'espace. 

II est connu par le document FR-A-2 614 438 de 
realiser une boite avec un hublot couple d une rotule 
creuse, elle-m§me montee en rotation autour d'un 
tube creux destine ^ §tre fixe sur une paroi ; la rotule 
et le tube forment une sorte de cardan; la boTte est 
prevue pour recevoir une camera tandis que les liai- 
sons eiectriques necessaires ^ la camera passent d 
I'interieur de la rotule et du tube. Ainsi la camera est 
bien protegee ; mais I'ensemble presente differents 
inconvenients, en particulier la boTte fait, dans une 
certaine mesure, double emploi avec le boTtier propre 
^ la camera, ce qui n'est pas 6conomique, et, de plus, 
la boTle presente un volume nettement plus important 
que celui d'une camera munie d'un boTtier de protec- 
tion specif ique, bien etudie, I'ensemble est done peu 
discret ce qui est souvent genant pour effectuer de la 
surveillance. 

II est k noter de plus qu'il est connu, par le docu- 
ment US-A-4 855 823, d'associer une cam6ra ^ un 
support comportant un cardan. Dans ce document 
I'optique de la camera est solidaire de la partie du car- 
dan qui est mobile selon les deux axes de rotation du 
cardan et reiectronique de la camera est solidaire de 
la partie du cardan qui n'est mobile que selon un axe 
de rotation du cardan ; I'ensemble des cdbles de Jonc- 
tion. en particulier entre Toptique et reiectronique et 
en sortie d'eiectronique, sont apparents, de meme 
une partie de Toptique est facilement accessible ; 
pour proteger une telle camera centre le vandalisme 
il est done neeessaire de la dissimuler, ce qui n'est 
pas toujours aise, voire possible et. de toutes manie- 
res, entraine des frais etdestravauxd'installation qui 
peuvent s'averer trfes couteux. 

L'objet de I'invention est de realiser une camera 
discrete, resistant au vandalisme, d'installation aisee 
sans aucun outillage, pouvant etre facilement orien- 
tee dans toutes les directions de I'espace et 6tant 



adaptee k un posttionnement sur un mur ou sur un 
plafond. 

Selon I'invention, ceci est obtenu par une camera 
de surveillance et son support tels que definis dans 
5 la revendieation 1 du present document. 

O'autres particularites et avantages de Tinven- 
tion apparaftront clairement dans la description sui- 
vante donnee ^ titre d'exemple non limitatif etfaite en 
regard des figures annexees qui representent : 
10 - La figure 1 une vue eciatee d'un exemple de 
realisation de la camera, selon I'invention. 
- La figure 2 une vue du boTtier de la camera 
montrant ses trois axes d'orientation selon I'in- 
vention. 

15 - La figure 3 une vue en coupe du boTtier mon- 

trant un exemple de motorisatlon de la camera, 
selon I'invention. 
La figure 1 represente une vue eclatee d'un 
exemple de realisation de la camera selon I'invention. 

20 La camera comporte un dispositif de prises de vues 
10 et un boTtier constitue d' une partie enveloppe 40, 
appeiee coque, d'une partie support 30 de la coque 
appeie chape et d'une bague de fixation 51 support 
de la chape. Le dispositif de prises de vues 10 est 

25 constitue essentieliement d'un circuit eiectronique 
associe d un syst6me optique integre, 11, d'un objec- 
tif 1 2, de f ils 1 3, 14 de raccordement de Talimentation 
eiectrique et du signal video. La chape 30 formant 
support comporte un fond 31 et deux bras de cardan 

30 32, 33 paralieies ; la coque 40 a une forme de prefe- 
rence spherique mais peut egalement avoir une forme 
cylindrique, paralieiepipedique, ou autre et est desti- 
nee d recevoir le dispositif de prises de vues 1 0. Elle 
est constituee de deux demi-coquilles creuses 41, 42 

35 dont I'une comporte en son sommet A un orifice, par 
exemple en forme de edne tronque, de diametre 
adapte pour loger Tobjectif 12 du dispositif de prises 
de vues 10 et pour permettre le reglage de la mise au 
point de I'image. Chaque demi-coquille 41, 42 

40 comporte sur sa peripherie deux evidements 43 et 44 
permettant le passage des f ils 13, 14 et la separation 
des f ils d'alimentation eiectrique des f ils de transmis- 
sion des signaux video. Ces deux evidements sont de 
preference diametralement opposes. Lorsque le dls- 

45 positif de prises de vues, 10, est mis en place dans 
la coque 40, les deux demi-coquilles sont fermees par 
un systeme de fermeture, par exemple d clips ou d 
vis, ou par coincement par I'intermediaire des orifices 
34 et 35 de la chape, 30. 

50 La chape 30 est destinee e recevoir la coque 40 

entre ses deux bras de cardan 32, 33. Elle est creuse 
et comporte sur sa face interne, aux extremites des 
deux bras de cardan, un orifice 34, 35. Ces orifices 
34, 35 sont disposes de fagon d etre en regard des 

55 deux evidements 43, 44 de la coque 40 et permettent 
d'introduire d i'interieur de la chape 30, lesfils 13. 14 
de raccordement de la camera. De cette fagon les f ils 
sont proteges, non apparents et diff icilement acces- 
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sibles aux personnes mal-intentionn6es. Pour assu- 
rer le blocage de la coque 40 dans ta chape 30, le fond 
de la chape est en pr^contrainte de fagon d ce que 
les deux bras de cardan 32, 33 aient tendance ^ se 
resserrer et d ce qu'une friction soit assur^e entre les 5 
deux bras de cardan et la coque 40. Dans la surface 
externe du fond 31 de la chape 30 sont am^nag^s des 
trous permettant de sortir lesf ils de raccordement 13, 
14 afin de pouvoir les raccorder par rinterm^diaire 
d'une barrette de connexions 50. La chape peut alors io 
6tre f ix6e, par exemple par un dispositif k clips, k une 
bague de fixation 51 viss^e par deux vis 60 sur le mur 
ou au plafond. 

Lorsque la camera est mont^e et f Ix^e sur un mur 
ou au plafond d'un local, les f ils de connexion ne sont is 
pas apparents et la camera pr^sente Tavantage 
d'avoir Taspect ext^rieur d'un spot lumineux. Elle est 
done difficitement reparable et moins sujette k des 
actes de vandalisme. 

La figure 2 repr^sente une vue du boitier de la ca- 20 
m6ra montrant ses trois axes d'orientation, selon Tin- 
vention. La structure du bottler permet une orienta- 
tion ais^e de la camera dans toutes les directions de 
I'espace. Les deux ^videments 43, 44 de la coque 40 
sont pourvus sur leur pourtour d'un ^paulement 45, 25 
46, faisant salllie. Lorsque la coque 40 est log^e entre 
les deux bras de cardan 32, 33, les ^paulements 45, 
46 viennents'appuyer sur les orifices 34, 35 qui cons- 
tituent ainsi une articulation grdce k laquelle ta coque 
peut tourner. La coque 40 peut done tourner autour 30 
d'un axe U passant par son centre et perpendiculaire 
aux deux bras de cardan 32, 33. La chape peut tour- 
ner autour d'un axe V perpendiculaire k I'axe U et pa- 
rall^le aux deux bras de cardan 32, 33. Enf in, la ca- 
mera peut §tre dSplac^e le long d'un axe W parall^le 35 
k la surface sur laquelle elie est f ix^e. 

La figure 3 repr^sente une vue en coupe du bot- 
tler montrant un exemple de motorisation de la cam^ 
ra, selon I'invention. La camera 6tant orientable seion 
trois axes, U, V, W, elle peut §tre motoris6e k I'alde 40 
de deux moteurs Ml . M2, le moteur M 1 faisant tourner 
la chape 30 et le moteur M2 faisant tourner la coque 
40. Le moteur Ml est par exemple fix6 sur une pi6ce 
solidaire de la bague de fixation 51 et entratne la cha- 
pe 30 par exemple k I'aide d'une roue dent^e 52 mou- 45 
I6e dans la chape 30. Le moteur M2 est par exemple 
f ix6 d la chape 30 et entratne la coque 40 par un m6- 
canisme comportant une courroie dent^e 53 et un en- 
grenage 54. La camera peut alors §tre t6l6comman- 
d6e. 50 

L'invention n'est pas limit^e k I'exemple pr6cis6- 
ment d^crit, notamment il n'est pas indispensable que 
la chape comporte deux bras de cardan, un seul bras 
de cardan suff it. Cependant les deux bras de cardan 
assurent la friction de la coque et permettent de la 55 
bloquer alors qu'avec un seul bras de cardan. 11 faut 
prdvoir un syst^me de blocage de la camera. 

De m§me, la cam6ra d6crite comporte deux 6vi- 



dements 43. 44 sur chaque demi-coquille. 41, 42. ce 
qui pemiet de s6parer les fils d'alimentation des fils 
de transmission des signaux vid^. mais un seul 6vi- 
dement est suffisant. la caract^ristique essentielle 
dtant integration des fils k Tint^rieur de la chape 30 
pour renforcer la resistance de la camera centre des 
actes de vandalisme. 



Revendications 

1. Camera de surveillance et son support, la came- 
ra comportant un bottler, un dispositif de prises 
de vues place dans le bottier et des fils de 
connexion, le support comportant une coque 
creuse (40). une partie creuse comportant n bras 
de cardan (32,33.), n etant un nombre entier po- 
sitif inferieur k 3, pour supporter la coque (40), 
une bague de fbcation (51) qui supporte la partie 
creuse et qui est destin^e d Stre fix^e sur une 
surface d'un local d surveiller, des moyens d'ar- 
ticulation entre les n bras de cardan (32) et la co- 
que (40) permettant ia rotation de la coque autour 
d'un premier axe U passant par le centre de la co- 
que et perpendiculaire aux bras de cardan, la par- 
tie creuse etant nrK>bile autour d'un deuxi^me axe 
V de rotation perpendiculaire au premier axe U et 
paraliete aux bras de cardan, les fils de 
connexion passant de Tinterieur de la coque k I'in- 
terieur de ia partie creuse par Tintemriediaire des 
moyens d'articulation. caracterises en ce que le 
support est int6gr6 d la cam6ra. la coque consti- 
tuant le bottier de la camera, en ce que la coque 
(40) est constltuee de deux demi-coquitles creu- 
ses (41 . 42) dont I'une comporte un orifice dans 
lequel est place I'objectif (12) de la camera et en 
ce que. pour pemnettre I'arttculation de la coque 
sur le bras de cardan, la coque (40) comporte n 
evidements (43) pourvus sur leur pourtour d'un 
epaulement (45) destine k venir reposer sur un 
orifice (34) dispose sur la face interne des n bras 
de cardan (32). 

2. Camera et son support selon la revendication 1, 
caracterises en ce que, n etant egal d 2. les deux 
bras de cardan (32. 33) sont disposes de part et 
d'autre de la coque (40) sur laquelle ils exercent 
une pression eten ce que la coque (40) comporte 
deux evidements (43, 44) diametralement oppo- 
ses chacun pourvus d'un epaulement (45. 46) 
destine e venir reposer sur deux orifices respec- 
tifs (34. 35) disposes sur la face interne de cha- 
que bras de cardan (32. 33). 

3. Camera et son support selon la revendication 2, 
caracterises en ce que la coque (40) est de forme 
spherique. 
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4. Camera selon la revendication 3, caractSrisSs en 
ce que la coque (40) est de forme cylindrique. 

5. Camera et son support selon la revendication 4, 
caract§ris§s en ce que la coque (40) est de forme 5 
parall^l^pip^dique. 

6. Camera et son support selon I'une quelconque 
des revendicatlons pr^c^dentes, caract6ris6s en 

ce que la camera comporte deux moteurs M1 , M2 io 
destines k faire tourner respectivement les n bras 
de cardan (32, 33) et la coque (40) autour des 
axes V et U respectivement. 
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Uberwachungskamera und ihr Halter, wobei die 
Kamera ein Gehause, eine in dem Gehause an- 
gebrachte Aufnahmevonrichtung und Anschlufi- 20 
drahte enthalt, wobei der Halter versehen ist mit 
einer hohlen Schale (40), einem n Kardanarme 
(32, 33) bitdenden hohlen Teil, wobei n eine po- 
sitive ganze Zahl kleiner 3 ist, urn die Schale (40) 
zu halten, einem Befestigungsring (51), der den 25 
hohlen Teil tragt und der dazu bestimmt ist, an ei- 
ner Flache eines zu uberwachenden Orts befe- 
stigt zu werden, Gelenkmittein zwischen den n 
Kardanarmen (32) und der Schale (40). die das 
Drehen der Schale um eine erste Achse U ermog- 30 
lichen, die durch die Mitte der Schale und senk- 
recht zu den Kardanarmen verlauft, wobei der 
hohleTeil um eine zweite Drehachse V beweglich 
ist, die senkrecht zur ersten Achse U und parallel 
zu den Kardanarmen verlauft, wobei die An- 35 
schluRdrahte vom Inneren der Schale zum Inne- 
ren des hohlen Teils uber die Gelenkmittel ver- 
laufen, dadurch gekennzeichnet. da& der Halter 
mit der Kamera integriert ist, wobei die Schale 
das Gehause der Kamera bildet, dad die Schale 40 
(40) aus zwei hohlen Halbschalen (41, 42) be- 
steht, von denen eine eine Offnung aufweist, in 
der das Objektiv (12) der Kamera angeordnet ist, 
und dad die Schale (40) zur Ermdglichung der 
Verschwenkung der Schale an den Kardanarmen 45 
n Ausnehmungen (43) aufweist. die an ihrem Um- 
fang mit einer Schulter (45) versehen sind, die da- 
zu bestimmt ist. in einer Offnung (34) zu liegen zu 
kommen, die an der Innenf lache der n Kardanar- 
me (32) angebracht ist. 50 

Kamera und Ihr Halter nach Anspruch 1 . dadurch 
gekennzeichnet. daQ n gleich 2 ist. wobei die zwei 
Kardanarme (32. 33) beiderseits der Schale (40) 
angeordnet sind, auf die sie einen Druck aus- 55 
uben, und da& die Schale (40) zwei diametral ge- 
genuberliegende Ausnehmungen (43. 44) auf- 
weist. die jeweils mit einer Schulter (45, 46) ver- 



sehen sind. die dazu bestimmt sind. in zwei zu- 
gehorigen Offnungen (34. 35) zu liegen zu kom- 
men, die an der Innenflache jedes Kardanarmes 
(32. 33) angebracht sind. 

Kamera und ihr Halter nach Anspruch 2. dadurch 
gekennzeichnet. da& die Schale (40) kugelformig 
ist. 

Kamera nach Anspruch 3. dadurch gekennzeich- 
net, daa die Schale (40) zylinderformig ist. 

Kamera und ihr Halter nach Anspruch 4, dadurch 
gekennzeichnet, da& die Schale (40) quaderfor- 
mig ist 

Kamera und ihr Halter nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet. 
daa die Kamera zwei Motore (Ml, M2) aufweist, 
die dazu bestimmt ist. die n Kardananme (32. 33) 
bzw. die Schale (40) um die Achsen V bzw. U zu 
drehen. 



Claims 

1 . Surveillance camera and its support, the camera 
comprising a casing, a filming device placed in 
the casing and connection wires, the supporting 
comprising a hollow shell (40), a hollow part conrv 
prising n cardan fork amis (32,33), n being a pos- 
itive integer less than 3, for supporting the shell 
(40), a ring fastener (51) which supports the hol- 
low part and which is intended to be fixed to a sur- 
face of a room to be put under surveillance, hing- 
ing means between the n cardan fork arms (32) 
and the shell (40), allowing rotation of the shell 
about a first axis U passing through the centre of 
the shell and perpendicular to the cardan fork 
arms, the hollow part being movable about a sec- 
ond axis V of rotation perpendicular to the first 
axis U and parallel to the cardan fork arms, the 
connection wires passing from the interior of the 
shell to the interior of the hollow part through the 
hinging means, characterized in that the support 
is integrated with the camera, the shell constitut- 
ing the casing of the camera, in that the shell (40) 
consists of two hollow half-shells (41 , 42), one of 
which comprises a hole in which the objective 
lens (12) of the camera is placed and in that, in 
order to allow hinging of the shell on the cardan 
fork anm. the shell (40) comprises n recesses (43) 
pnDvided on their rim with a shoulder (45) intend- 
ed to come to rest on a hole (34) arranged on the 
internal face of the n cardan fork anms (32). 

2. Camera and its support according to Claim 1. 
characterized in that, n being equal to 2, the two 
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cardan fork arms (32, 33) are arranged on either 
side of the shell (40) on which they exert a pres- 
sure and in that the shell (40) comprises two dia- 
metrically opposite recesses (43. 44), each pro- 
vided with a shoulder (45, 46) intended to come 5 
to rest on two respective holes (34, 35) arranged 
on the internal face of each cardan fork arm (32, 
33). 

3. Camera and its support according to Claim 2, io 
characterized in that the shell (40) is of spherical 
shape. 

4. Camera according to Claim 3, characterized in 

that the shell (40) is of cylindrical shape. is 

5. Camera and its support according to Claim 4, 
characterized in that the shell (40) is of paralleli- 
pipedal shape. 

20 

6. Camera and its support according to any one of 
the preceding claims, characterized in that the 
camera comprises two motors M1, M2 intended 
respectively to rotate the n cardan fork arms (32, 

33) and the shell (40) about the axes V and U re- 25 
spectively. 
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